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El trabajo que a continuaciéon se expone es el proceso de disenio y la toma de i Orioinal D \i
decisiones para construir un carro eléctrico de bajo costo, probando ideas y solu- 11O Hglila ropuesta IXto
cionando las dificultades técnicas que hay al fabricar un coche féormula electraton.
Nuestro auto tiene caracteristicas tinicas ya que las soluciones a los problemas que
se nos presentaron fueron originales, de acuerdo a nuestras posibilidades de man-
ufactura y a nuestro presupuesto, y difieren de las propuestas por los otros com- 0°
petidores del campeonato Electraton 2002. Mostramos y detallamos cada aspecto
del prototipo para comprender por qué es como es y no de otra forma. Senalamos
los errores cometidos de los cuales hay que aprender para no repetirlos en modelos
posteriores.
@)
1. Antecedentes 20
= Coche de pedales:
e Inicio: Junio de 1996, a los once anos de edad.
e Caracteristicas iniciales: Cuatro ruedas rodada 16”, transmision de dos 30° — 40°
" " » h das t f d dal s loc; Figura 5 El Taquion, nuestro coche eléctrico, durante una competencia.
Z Zpa& FaCCloll €1l allibas tuedas taselas, HEo de pedal, sl VElotl= = Fjecucion: Dobleces de tubo, soldadura, ensamblado y resolucion de prob-
ades.

, lemas imprevistos, en los talleres de Promesay CCF.
e Caracterfsticas actuales: Veintitin cambios de bicicleta, transmision en 3. MetOdOIOgla

tres etapas, frenos de bicicleta tipo cangrejo. = Criterios de disefio:

e Simplicidad,
e ligereza, robustez y estabilidad,
® COsto.

m Decisiones:

e Triciclo de flecha invertida (traccion trasera, direccion delantera).

e [istructura triangulada.

e Tubos de acero de 3/4” soldados, con todos los dobleces en un plano.
e Llantas estandares de bicicleta, 20”.

e Rueda libre.

e Motor de 1.5hp, corriente directa.

e '[Tes baterias, 36V.

e Motor, controlador y baterias a poca altura.

= [mplementacion:

e Povray, programa de visualizacion tridimensional realista.

e jemplo:
Figura 1 Coche de pedales. #macro RollBar(lt,sep,rad)
= Competencias de coches eléctricos. union {
e Elcctratones 2000 v 2001, cylinder {0,1t*y,rad translate .5*xsep*z}
. : . . . 11 1t 1 - . bx *
e Motivacion por mi ex-profesor de Fisica (Caleya, 1999), Enrique Am- =) inder ‘.[O’ t¥y.rad translate -.5kseptz)
tia, participante en el Electratéon 1999 intersectiont
putia, p P : torus {.5%sep,rad rotate 90%z} Figura 9 Partes, re-ensamblado y detalles.
box { <-sep,0,-sep>,<sep,sep,sep> }
translate 1tx*y 4. Resultados
¥
¥ » Coche veloz, estable, chasis robusto, econémico (= $17, 000MN). ..
#end

= ... quinceavo lugar en la competencia Electraton.

® Secuencila:
[ |

Problemas Soluciones

Fspecificacion erronea Modificacion estructura
Ruteado de la cadena Modificaciéon estructura
Rayos débiles Reemplazo por tamaleros
Cailda frecuente de la cadena Tensadores

Apagones Ajuste rango potencidémetro
Pedales débiles Reforzamiento

Cortos Flotar el chasis

Ergonomia 7

Eficiencia ?

Figura 2 Beluga, competidor en el Electraton 2000 representando al I'TESM.

= Preocupacion por la contaminacion atmosférica. .
5. Conclusiones
= [nterés por el transporte alternativo.

e Semana de orientacion vocacional (Caleya) con el Dr. Ricardo Chi- Figura 6 Diserios preliminares del Taquidn. El fabricar un prototipo es algo de lo cual se aprende mucho ya que siem-

curel, Instituto de Ingenieria de la UNAM, octubre 2001: Electrobts y pre s.alen CITOIES 1O previstos y para enco.ntrar una solucion hay que ser
transporte de carga eléctrico. muy ingeniosos. Las carreras forzan al maximo los carros y hacen aparecer,

o mas bien, hacen notables los errores que no fueron considerados impor-
tantes en un principio. Eso obliga a perfeccionar y optimizar los prototipos
y asi encontrar un diseno més adecuado para un uso comun y corriente, un
auto que cumpla con todas las espectativas de algtin consumidor.
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Figura 3 Electrobis, disenado y fabricado en el Instituto de Ingenieria de la UNAM.
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